Relevanta practica
a proiectului

Proiectul MASIM rezolva o
necesitate reala practica si imediatd in
contextul actual al cercetarii europene in
care retelele de roboti autonomi 3D multirol
se dezvolta pornind de la principiile
modularitatii, miniaturizarii, scalabilitatii
Tn contextul arhitecturilor low cost.

MASIM este un sistem de sisteme
in care sistemele multiagent componente
coopereazd pe mai multe niveluri
functionale: nivel inferior (cu colectare de
date pe baza de senzori; data fusion -
combinarea datelor pentru reducerea
incertitudinii; date pentru evaluarea
situatiei si amenintarilor); nivel mediu (cu
agenti ce decid modul de actiune pentru
crearea unui raspuns coordonat efectiv);
nivel superior (cu planificarea strategica ce
include obiective g1 prioritati pentru
realizarea raspunsului catre mai multe
structuri beneficiare.
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Descrierea
proiectului

Proiectul intitulat Sistem aerian
multi agent cu statie de sol mobild pentru
managementul informatiilor, acronim
MASIM isi propune achizitia informatiei
spatiale din zonele de interes cu ajutorul
unui sistem multi agent de platforme
aeriene miniaturizate, coordonate de la o
statie de sol portabila, respectiv
rafinarea, gestiunea si  partajarea
acesteia. Aceasta tehnologie inovativa
integreaza progresele semnificative la
nivelul autopilotilor si senzorilor de bord
care pot fi miniaturizati la nivele de
performanta deosebite si poate inlocui cu
succes sistemele clasice (aeronave sau
UAV-uri).

Prin reducerea gabaritului
platformelor si asigurarea cooperarii
multiagent se extinde aplicabilitatea
acestui sistem dincolo de misiunile tipice
ale supravegherii si monitorizarii aeriene
cu sisteme clasice prin capabilitati unice
de supraveghere wurbanad in locuri
aglomerate si misiuni de cautare-salvare
Tn zone necunocute. Prin intermediul
statiei de sol portabile se extinde
anduranta sistemului, element esential
in cazul utilizarii platformelor aeriene de
miniaturizate.

MASIM ofera o tehnologie de
suport decizional si coordonare multi-
agent in timp real, modulara, flexibila si
scalabild, usor de utilizat de catre
managerii de criza situati la diferite
nivele ierarhice. Arhitectura MASIM
permite indeplinirea unor misiuni noi,
specifice zonelor aglomerate periculoase
sau misiuni Tn care mijloacele clasice nu
sunt eficiente ca performante sau au
costuri prohibitive. Se raspunde astfel

cerintei actuale a utilizatorilor finali de a exploata
eficient o platforma modulara, flexibila, adaptabila si
scalabila de catre operatori avand un nivel mediu de
pregatire, la costuri reduse.

Avantajele noii solutii alternative constau in
versatilitatea vectorilor aerieni extinderea gamei de
misiuni posibile si reducerea substantiald a costurilor
prin utilizarea materialelor low cost si a tehnologiilor
inovative.

MASIM se compune din urmatoarele sisteme
principale: sistemul aerian (format atat din vectori
aerieni cu aripa fixd cat ¢l cu aripa rotativa, in
conceptie modulara cu echipare flexibila, adaptabila in
functie de misiuni); statie de comanda control portabila
(platforma portabila echipatd cu capabilitati de
comanda si control); sistem de comunicatii; sistem de
comanda-control a platformelor aeriene 1 management
inteligent al informatiei.

ECQ-IR
Sensor

FLIR

Sensor

Force

Sensor

Meteo

Sensor

!

Fixed wing UAV

Portable catapult
for UAV
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Tn cadrul proiectului MASIM se vor
concepe, realiza si testa urmadatoarele
sisteme componente: sistemul aerian
multiagent cu diverse tipuri de platforme
miniaturizate (in arhitecturi modulare si
scalabile, adaptate pentru lucrul Tn scenarii

cooperative), statia de sol portabila
(echipatd si adaptatd la noile misiuni
propuse), sistem de comunicatii, sistem

inovativ de coordonare a platformelor
aeriene g1 management inteligent al
informatiei (bazati pe noi algoritmi special
dedicati). In toate aceste sisteme
componente se vor Tncorpora elemente
inovative (dezvoltate g1 testate initial
individual apoi Tn sistemul MASIM
integrat) care contribuie la cresterea
performantelor globale ale produsului final.
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